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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Wprowadzenie do mechatroniki

Przedmiot

Kierunek studiéw Rok/semestr

Mechanika i budowa pojazdéw 1/2

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiéw
ogdlnoakademicki

Poziom studidw Jezyk oferowanego przedmiotu

pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnos¢

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratoria Inne (np. online)

15 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw

1

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:

drinz. Jarostaw Adamiec

email: jaroslaw.adamiec@put.poznan.pl
tel. 61 665 2054

Wydziat Inzynierii Mechanicznej

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne
Wiedza: fizyka, mechanika ogdlna, podstawy konstrukcji maszyn, grafika inzynierska, podstawy
elektroniki i elektrotechniki

Umiejetnosci: Opisu podstawowych zjawisk, konstruowania uktadéw mechanicznych i elektrycznych,
analizowania dokumentacji technicznej i elektrycznej

Kompetencje spoteczne: ma swiadomosé odpowiedzialnosci za podejmowane decyzje w procesie
konstruowania

Cel przedmiotu
Poznanie struktury i elementéw sktadowych systemu mechatronicznego.
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Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

Orientuje sie w najnowszych trendach w budowie maszyn, tj, automatyzacji i mechatronizacji,
automatyzacji procesow projektowania i konstruowania maszyn, wzrostu bezpieczenstwa i komfortu
obstugi, stosowaniu nowoczesnych materiatow konstrukcyjnych

Posiada poszerzong wiedze podstawowa niezbedng dla zrozumienia przedmiotdéw specjalistycznych oraz
wiedze specjalistyczng o budowie, metodach konstruowania, wytwarzania oraz eksploatacji wybranej
grupy maszyn roboczych, transportowych oraz cieplnych i przeptywowych objetych $ciezka
dyplomowania

Ma elementarng wiedze o wptywie zmian technologii na organizacje zycia spotecznego oraz zdrowie i
psychike jednostek w kontakcie cztowiek-maszyna.

Umiejetnosci

Potrafi zaplanowac i przeprowadzi¢ proces konstruowania niekomplikowanych zespotéw maszynowych
lub maszyn oraz formutowac wymagania dotyczace elementdéw elektronicznych i uktadéw
automatycznego sterowania dla specjalistéw branzowych w systemach mechatronicznych

Potrafi odrecznie narysowad schemat i prosty element maszynowy zgodnie z zasadami rysunku
technicznego

Potrafi wspoétdziatac z innymi osobami w ramach prac zespotowych (takze o charakterze
interdyscyplinarnym)

Kompetencje spoteczne
Jest gotéw do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemoéw poznawczych i praktycznych
oraz zasiegania opinii ekspertéw w przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu

Jest gotéw do inicjowania dziatania na rzecz interesu publicznego
Jest gotdw do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych, w tym:
- przestrzegania zasad etyki zawodowej i wymagania tego od innych,
- dbatosci o dorobek i tradycje zawodu

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujacy sposéb:
Krotkie testy po wyktadzie. Test z wyktadu na koniec semestru.

Tresci programowe

Wyktad: Wiadomosci wprowadzajace - definicje, interdyscyplinarnos¢, historia. Budowa uktadéw
mechatronicznych — elementy sktadowe i ich rola.
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System mechatroniczny - przyktady. Sensoryka — klasyfikacja, budowa i zasada dziatania. Aktoryka —
klasyfikacja, budowa i zasada dziatania. Naped mechatroniczny — przyktady, budowa i zasada dziatania.
Sie¢ komunikacyjna w systemie mechatronicznym np. AS-i (actuator — sensor — interface). Mechanizm
decyzyjny — przyktady, budowa i zasada dziatania.

Metody dydaktyczne
1. Wykfad z prezentacjg multimedialng
Literatura

Podstawowa
1. Heimann B., Gerth W., Popp K.: Mechatronika, Komponenty, Metody, Przyktady, PWN, Warszawa
2001,,

2. Schmidt D.: Mechatronika, wydawnictwo REA, Warszawa 2002,

3. Swider J.: Sterowanie i automatyzacja proceséw technologicznych technologicznych uktadéw
mechatronicznych, Wyd. Politechniki Slgskiej, Gliwice 2002.

Uzupetniajgca
1. Gawrysiak M.: Mechatronika i projektowanie mechatroniczne, Wyd. elektroniczne, Biatystok 1997.

2. Urzadzenia i systemy mechatroniczne, wydawnictwo REA, Warszawa 2009.
3. Olszewski M.: Podstawy mechatroniki, wydawnictwo REA, Warszawa 2006.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 25 1,0
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 15 0,5
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 10 0,5
zaje¢ laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do
kolokwiéw/egzaminu, wykonanie projektu)?

! niepotrzebne skresli¢ lub dopisaé inne czynnosci



